CORRECTION du DEVOIR a DOMICILE
MECANIQUE RATIONNELLE

Exercice 01 : (06 Pts)

Isoler la barre AB :

Ri+F+Tcp =0

Y F/x=F.cos 60° —R,x =0 ) (0,5 Pt)
ZF/yz—FSin6OO+TCD+RAY=0 (2)

(0,5 Pt)
Y =MF/Az=Fsin60°x3 —Tcp X2 =0 (3)

(1 Pt)
De I’équation (1), on tire :

R,x = F.cos 60° = 30 cos 60° = 15 (N) (0,5 Pt)

De I’équation (3), on tire :
Tep = Fsin60° x 3/2 = 30 sin 60° x 3/2 = 38,97 (N) (1 Pt)

De I’équation (2), on tire :

Ruy = F.sin60° —T¢p = 30 sin 60° — 38,97 = —12,99 (N) (0,5 Pt)

NB : le vecteur force R4y est dirigé dans le sens opposé.

R, = /RAXZ + R,y% = /152 + (—12,99)2 = 20 (N) (1 Pt)




CORRECTION du DEVOIR 2 DOMICILE
MECANIQUE RATIONNELLE
EXERCICE 02 : (09 Pts)
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CORRECTION du DEVOIR a DOMICILE
MECANIQUE RATIONNELLE

Forces Ay A, A, F Tep Top EQ
Z Fy = +Ay +0 +0 +0 —Tgg cos a sinf +Tpp cos a sinf =0 (1)
Z Fy = +0 +Ay +0 —F +Tgg cos a cosf +Tpp cos a cosf =0 (2
Z FZ — +0 +0 +AZ +0 _TEB sina _TDB sina =0 (3)
EZMFX: +0 +0 +0 +F x AC +0 +0 (4)
—Tgp cos a cosf3 X AB —TppcosacosBxAB | =0
+0 +0
Z MFy, = +0 +0 +0 +0 —Tgg cos a sinf X AB +Tpp cos a sinf X AB (5)
+0 +0 =0
+0 +0
EF“%: +0 +0 +0 +0 +0+0+0 +0+0+0 =0 | (6)

Y.Fx =+Ax—Tgp cos a sinf+Tpg cos a sinf =0
Y. Fy =+Ay — F+Tgg cos a cosp+Tpg cos a cosp =0

Z FZ = +AZ_TEB Sina—TDB sina =0

Y. MFy = +F X AC—Tgg cos a cosfp X AB—Tpg cos a cosf X AB =0
Y. MFy = —Tgp cos a sinf3 X AB+Tpg cos a cosfp X AB =0
YMF; =0

(1) (1 Pt)

) (1 Pt)

©) (1 Pt)
(4)
(5)
(6)

(1 Pt)
(1 Pt)
(1 Pt)




CORRECTION du DEVOIR a DOMICILE
MECANIQUE RATIONNELLE

Exercice 03 : (05 Pts)

Tdt YT ot

v,=%=14 V.=_4t ==> y= ’V§+V§=4\/1+t2

Projections de 1’accélération sur x et y

_ave _ Wy _ g4 s a—a.—4 (™
a==0 a=2=4 ==a=a,=4(3) (s
@ =W _ s _ u

Todt 2142 1462 (1 Pt)

— 2 _ 2 _ Yot 4
a, =a“—a; = |16 Rl v (1 Pt)

V2 16(1 + t?)V1 + t2 (1 Pt)
p=v_160+¢E) =4(1 +2)°)2

a, 4

Pourt = 1sona p=4(1+13)"2=4.2v2=11,4(m) (@1 Po

(0,5 Pt)



